Baltazar Aguirre Hernandez Cubiculo AT- 328
Asesorias: Lunes y Viernes 13:30-15:00

213749: CONTROL DE SISTEMAS NO LINEALES

1. Introduccion a los Sistemas de control no lineales (1 semanas)
a) Ejemplos.
b) Preliminares: unicidad, dependencia de los parametros, sensibilidad.

2. Estabilidad segun Lyapunov (2 semanas)
a) Teoremas de estabilidad de Lyapunov
b) Regi6n de Atraccién

3. Estabilidad de Sistemas Perturbados (2 semanas)
a) Perturbacién de un PE Exponencialmente Estable
b) Perturbacion de un PE Uniformemente Asintéticamente Estable.
c) Estabilidad Entrada-Estado.

4. Estabilidad Entrada-Salida (2 semanas)
a) Estabilidad.
b) Estabilidad de Modelos de Estado

5. Analisis de Sistemas Realimentados (2 semanas)
a) Estabilidad Absoluta: Criterio del Circulo, Criterio de Popov
b) Teorema de la Pequefia Ganancia.
C) Pasividad.

6. Control en Realimentacién (2 semanas)
a) Estabilizacién.
b) Seguimiento.
¢) Regulacién.
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